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Como utilizar uma saida PWM

O que é PWM?

O acrénimo PWM, do inglés “Pulse Width Modulation”, significa "Modulagdo por largura de pulso”. Em
controladores l6gicos programaveis, é um recurso comumente utilizado para variar a poténcia elétrica de
uma carga, modulando a largura do pulso de uma saida digital em uma frequéncia fixa.

Por exemplo, um Servomotor DC que rotaciona a 2000 RPM, chega ao maximo de sua rotagdo quando é
aplicado 100% de sua tensdao nominal.

Motor com 2000 RPM
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Para conseguir uma rotacdo de 1000 RPM utilizando PWM, a saida digital que aciona o motor é pulsada
em uma frequéncia rapida (T). Em metade do tempo a saida fica em “100%"” (t1) e na outra metade, em
“0”(t2). A tensao média nesse momento é aproximadamente 50% da tensdo maxima, fazendo o motor
rotacionar com metade de sua velocidade.
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Dessa forma, variando a largura do pulso do PWM, a velocidade do motor também varia
proporcionalmente.
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As saidas PWM também sdo amplamente utilizadas para o controle de valvulas proporcionais através da
variacao de corrente elétrica.

Utilizando uma saida PWM no CLP Brangs

Cada placa de saidas digitais BC8S pode ter uma saida PWM, que sera sempre a saida de niumero quatro.
Caso a saida PWM da placa esteja desabilitada, a saida quatro funcionara como uma saida digital comum.

Para utilizar uma saida PWM, é preciso primeiramente declara-la no OpenPLC:

ELE PWM ¢
Descrigdo: | | Class Filter: | Todos e
# Mome Class Tipo Localizagdo Yalor Inicial Dpgéo Documentaga
1 habilitaP¥WM00  Local BYTE Ze(B300
2 saidaPhA00 Local INT 220ME00

e A variavel habilitaPWMO0O, com endereco %QB800, representa a placa BC8S que utilizara o
recurso PWM. Nesse exemplo, sera utilizada a primeira placa BC8S do sistema. Caso fosse utilizada
a segunda placa, o enderecgo seria %0QB801 e assim consecutivamente;

e A variavel saidaPWMO0O,com o endereco %QW800, representa a saida PWM da primeira placa
BC8S do sistema. No caso da utilizagdo da saida PWM da segunda placa BC8S do sistema, o
endereco seria % QW801 e assim consecutivamente.

Apés a declaracao das variaveis referentes a habilitacdo e utilizacdo do PWM, é preciso habilitar a
comunicagdo com o mddulo do CLP declarado:

1 hakbilitaPTHOO

Class: Expressio: Class: Expressio:

B - Saida < | habilitaPWhi00
Ordern de Execugdo: hahilitaPWha00 Ordern de Execugdo: hahilitaPYhA00
Previsualizagio: Previsualizagdo:

1 = — habki11l1taPWMOO
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Com a placa BC8S que utilizara o PWM ja declarada e habilitada, o proximo passo é a criagdo de uma
l6gica para editar o PWM na IHM.

Para isso, € necessario a declaragdo de uma variavel que possa ser manipulada pela IHM e utilizada na
I6gica do CLP:

Descrigo: | | Class Filter: | Todos <
# MName Clazs Tipo Localizagao “alar Inicial Opcéo Documentaca
1 habilitaPWwhAd0  Local BYTE 0Ba00
2 saidaPuynA00 Local INT 2E0N300
3 setPointPWRADD  Local INT FahAW200

¢ A variavel setPointPWMOO foi declarada com o endereco “"%MW200", que é um enderego
reservado para uso geral. Essa variavel recebera os valores editados na IHM e enviara para o PWM.

habilitaPWHOOD

i

E}
setPointPWHOO saidaPIWTMOO0

Class: Expressio:
Class: Expressdo: -
Saida + | saidaPWO0
Entrada v | setPointPuimoo
Ordern de Execucio: hahilitaPWrA00

L3

Ordem de Execugio habilitaPyhA00 saidaPuhi00
I:l < | saidaPuna00 I:l = | setPointPywh00

LA ;ctPointF 00

Previsualizacio:
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Dentro do ScadaBR, a variavel setPointPWMOO ¢ declarada como um Data point, que € vinculado ao
Data source da comunicagao entre o OpenPLC e o ScadaBR:

Data points

Detalhes do data point & =He

setPointPWMO0 Numérico

Registrador holding 1224

Nome

Export ID {XID)

Id do escrave

Faixa do registro

Tipo de dados modbus
Offset {baseado em 0}

Bit

Nimero de registradores
Codificacdo de caracteres
Configuravel

Multiplicadar

Aditivo

[setrointrwmon |

[op_7z20332 |
[2 |

| Registrador holding V|

| Inteiro de 2 bytes sem sinal

[1224 |

0
0
ASCII

[2 |

[0 |

@2009-2011 Fundagfo Certi, MCA Sistemas, Uniz Sistemas, Conetec, Todos oz direitos rezervados,

e A faixa de registro do Data point deve ser Registrador holding, indicando que um valor
programado no ScadaBR saira para o OpenPLC;

e O tipo de dados deve ser Inteiro de 2 bytes sem sinal, permitindo uma programacdo de 0 a
65535;

e O valor de Offset é definido por 1024 + o endereco atribuido a variavel. Nesse caso, como a

variavel setPointPWMOO foi declarada com o valor de %MW200 no OpenPLC, o Offset no
ScadaBR é 1224;

e O check box com a opcao Configuravel deve estar habilitado, permitindo a edicdo do Data point
na representacdo grafica do ScadaBR.

Para acrescentar o Data point na visualizagcdo grafica do ScadaBR, deve ser criado um componente do tipo
Data point simples, que sera refereciado ao setPointPWMO0O0. O check box Configuravel também
deve estar habilitado na visualizacdo grafica, para permitir a edigdo dos valores:

SCaDd

JIRE=REIE- JENc X @.':.h%@ Ea,rOeloe

Visualizar propriedades €

Nome |pagina1 |

Export ID (XID} |[GV_671380 |

Imagem de fundo | Ezcolher arguivo | Menhurm arquivo selecionado

|Fazer upload de imagem| |Limpar imageml
Acesso andnimo none “

Cormponentes: | Data point simples V| B

[ Minirizar componentes

setPointPWMO0: 0.0

¥F Data peint simples B X

data point | openPLC - setPointPiMo0 v |

Sobrescrever nome do data point | |

Configuravel

Cor de fundo | |

Exibir contraoles
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ApOs acrescentar o setPointPWMOO0 na visualizagdo grafica, é possivel manipular a saida PWM através
do ScadaBR.

A saida PWM possui 10 bits de resolucdo, ou seja, podem ser programados valores de 0 a 1023, que sdo
equivalentes a programacao de 0 a 100% do PWM.

Ao programar um valor de 256, o pulso equivale a cerca 25% da frequéncia. Abaixo, programacao do
valor do PWM na representacdo grafica do ScadaBR, e uma imagem do osciloscopio ligado diretamente a
saida PWM:

Tek L Tria'd M Pos: —440,0,us MEDIDAS
¥ CHI
Pico a Pica
24,00

CH1
| Médio
T4

L CHI

1# T
24.8Y
CH1
kTN
S0t
setPoinktPWMO0: 256.0 CH1
Frequéncia
245.4Hz
CHT 10.0% P 1.00rms CHT 122
22-Jun-2110:13 245457Hz

Programando um valor de 768, o PWM assume um valor de cerca de 75% da frequéncia:

Tek T & Stop M Pos: —440,0,0s MEDIDAS
+ CH1
Pico a Pica
24,00

CH1
Medio
Ll

CH1
i# fl &
2582y

CH1

: X kTN
setPointP'WMOO: F68.0 120

CH1
Freqigncia
245.5Hz
CH1 10,0 r 1.00ms CH1 7122
22-Jun-2110:14 <10Hz
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